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3次元高精度地図の実用化を推進する

「Remodeling of the earth」

• 自動走行に必要となる3次元高精度地図において基盤となる「協調領域」のデータを整備
• 3次元高精度地図をカメラ・センサー及びGPSといったデバイスと組み合わせることで自動運転の高度な制御を実現
• 自動運転の実現により、交通事故減少、交通制約者の移動支援、渋滞緩和による環境負荷低減等の社会課題の解決に貢献
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社外取締役派遣、
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ダイナミックマップ基盤株式会社

投資対象：ダイナミックマップ基盤株式会社
事業内容：自動走行の実現に向けた高精度3次元地図データの整備
出資総額： 37億円（共同出資者を含めた出資総額。うち産業革新機構は13.4億円を上限とする出資を行う）
支援決定公表日： 2017年6月13日

出資、
技術・人的サポート

出資、
技術・人的サポート

出資、
技術・人的サポート

国内自動車
メーカー10社*

出資、
技術・人的サポート

出資、
技術・人的サポート

出資、
技術・人的サポート

出資

衛星測位 計測 図化 統合

点群生成

地物化

位置補正

点群生成

位置補正位置補正

地物化

点群生成

位置補正

データ統合

データ整備プロセス

* いすゞ自動車、スズキ、SUBARU、ダイハツ工業、トヨタ自動車、日産自動車、日野自動車、本田技研工業、マツダ、三菱自動車
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